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Introduzione

Questo documento descrive le caratteristiche e le potenzialita’ del software di supervisione e
telecontrollo ISI.

Va evidenziato che tale software, pur essendo allineato ai piu’ alti livelli di mercato, e’ stato pensato e
realizzato per un utilizzo estremamente semplice ed intuitivo anche da parte di personale non abituato
all’uso di apparecchiature informatiche.
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Configurazione del sistema

I1 sistema di supervisione si compone di una o piu consolle operatore in configurazione client/server
collegate tra loro in rete Ethernet. L’interscambio di dati avviene con protocollo TCP/IP e la
configurazione di ogni posto operatore e’ semplice ed immediata.

La configurazione minima di ogni consolle prevede:

- processore Pentium;

- 128 MB RAM;

- almeno 200 MB di spazio libero su disco;

- scheda grafica con risoluzione 1024x768;

- unita’ floppy-disk;

- unita’ CD-ROM;

- tastiera, mouse;

- scheda di rete Ethernet;

- sistema operativo Microsoft Windows NT Workstation 4.0 / 2000.

L’unita’ server svolge le seguenti funzioni :

- server di rete;

- collegamento con il campo (unita’ periferiche);
- gestione database;

- gestione allarmi;

- stazione di sviluppo;

- gestione stampanti di rete.

Le unita’ client sono aggiornate in tempo reale e permettono all’operatore una completa operabilita’
nell’impianto.
Al server vengono collegate le stazioni periferiche da controllare e monitorare .




Collegamenti alle unita’ periferiche

ISI puo’ colloquiare sia con le’ unita’ periferiche Automation Progetti Engineering (protocollo
ottimizzato per prestazioni e sicurezza), sia con apparecchiature di altri produttori tramite la tecnologia
OPC (OLE for Process Control ).

Il sistema di trasmissione puo’ essere:
- cavo seriale schermato (fino a circa 10 metri) per periferiche prossime alla stazione di supervisione;
- cavo trasmissione dati con utilizzo di modem (fino a 10 km rilanciabili) per periferiche dislocate sul
territorio;
- fibra ottica (da brevi a grandi distanze) per collegamenti in aree con forte rumore elettromagnetico o
soggette a particolari normative di sicurezza;
- linea dedicata TELECOM analogica o digitale;
- linea telefonica commutata su rete fissa 0 GSM;
- modem radio per collegamenti a periferiche difficilmente raggiungibili con altri vettori,
- rete Ethernet, bus di campo (PROFIBUS, etc.).
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Funzioni

Sequenze di comando
- completamente interattive. L operatore viene guidato passo-passo;
- filtri software evitano impostazioni incongruenti o errate;
- segnalazione immediata dell’esito dei comandi impartiti;
- -limite alla sfera di azione di ciascun operatore tramite password multilivello.

Accesso alle pagine video

- ottimizzazione del percorso di accesso alle pagine;

- pagine richiamabili per nome;

- pagine richiamabili tramite concatenamenti logici operativi guidati;

- rappresentazione immediata della pagina richiamata;

- gestione di pagine video complesse a scorrimento al fine di evitare lo smembramento di uno stesso
impianto in piu videate.
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Visualizzazione dati dal campo
- test continuo sull’attendibilita dei dati;
- livelli di quantificazione delle misure ricevute convertiti in unita di misura ingegneristiche;
- aggiornamento in tempo reale.

Verifica collegamenti
- protocollo di trasmissione con doppia verifica;
- immediata segnalazione di problemi di trasmissione;
- immediata segnalazione di interruzioni di collegamento (guasto alla periferica, mancanza di
tensione, interruzione della linea, ecc.);
- riaggancio automatico del collegamento non appena possibile (riparazione linea, riattivazione
periferica, ecc.).

Dati storici
- ogni misura e parametro nell’impianto (digitale e/o analogico) € registrabile in un database;
- minimo intervallo di campionamento : 10 secondi;
- database ottimizzati per massima velocita di accesso € minima occupazione su disco;
- dimensione database limitata solo dalla capacita dell’hard disk;
- gestione automatica riempimento hard disk (es. 1 nuovi dati rimpiazzeranno 1 piu vecchi);
- accesso ai dati storici per visualizzazione trend e statistiche.



Blocchi di calcolo
- funzioni booleane e algebriche sui dati acquisiti impostabili dall’operatore.

Gestione stampe
Tramite stampante si possono ottenere
- stampe della pagina video;
- stampa dei trend e trend storici;
- stampa report a scadenza periodica prefissata (oraria, a fine turno, giornaliera, settimanale ecc.);
- stampa report ad evento o a richiesta dell'operatore;
- stampa allarmi;
- -stampa inneschi e rientri di allarmi
- stampa variazioni di stato nell’impianto.
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Trend
- registrazione di grandezze analogiche e/o digitali,
- scala dei tempi impostabile;
- rappresentazione contemporanea di piu curve nello stesso grafico;
- visualizzazione storica con scelta del periodo da esaminare;
- funzioni statistiche di base (valore minimo, massimo, medio in un periodo prescelto).

Gestione allarmi
- gestione secondo le norme ISO;
- la segnalazione dell’allarme scompare solo dopo il riconoscimento ed il rientro;
- funzione di disabilitazione segnalazione allarmi (protetta da password). Evita la continua
segnalazione di allarmi in fase di avvio impianto o di allarmi gia noti;
- la comparsa di un allarme puo generare una chiamata telefonica automatica al personale reperibile.



Pagine sinottico
Rappresentano in forma schematica dinamica e interattiva le varie sezioni dell’impianto e contengono:
- simbologia e codice colori standard;
- oggetti e animazioni creati tramite un pacchetto software integrato;
- simboli lampeggianti per mettere in rilievo segnalazioni di allarme non ancora riconosciute;
- visualizzazione delle misure sia in chiaro, in unita ingegneristiche, che in forma grafica;
- visualizzazione dello stato dei vari organi dell’impianto (ad es. stato di marcia/arresto,
aperto/chiuso, posizione, stato del comando, automatico/man.remoto/man.locale, incongruenza
sensori, scatto termico ecc.);
- il numero di pagine sinottico gestite non costituisce un fattore di rallentamento nella gestione
dell’impianto. Tale numero € limitato solamente dalla capienza delle unita disco del computer;
- il numero di oggetti animati e simboli inseribili puod raggiungere le diverse centinaia.
L’operatore puo

- impartire comandi manuali modificando le sequenze automatiche di lavorazione;
- impostare set e soglie di allarmi;
- riconoscere allarmi; azzerare totalizzatori, ecc.
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Pagine tabellari
Sono pagine in cui i dati vengono rappresentati in forma tabellare e raggruppano per classe omogenea
vari tipi di informazione.

- pagine allarmi : elenco di tutti gli allarmi
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8 |Disponibile O settore o tipo. Queste pagine permettono di
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Pagine regolatori

Il funzionamento di alcune utenze dell'impianto viene gestito in automatico tramite dei regolatori PID
dei quali ¢ possibile impostare i parametri di regolazione (banda proporzionale, tempo integrale, tempo
derivativo, tipo di azione, limitazioni sull'uscita) e verificarne il funzionamento tramite l'osservazione
dell'andamento nel tempo della misura, del set di riferimento e dell'uscita del regolatore. Nella pagina
regolatore ¢ inoltre possibile comandare manualmente l'utenza e verificare lo stato:
automatico/manuale/locale del comando sull'utenza stessa.
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Sono presenti piu’ livelli di password che abilitano o meno a svolgere determinate operazioni come ad

es. :
- salto a pagine di impostazione parametri o comunque delicate;
- pagine impostazioni password;
- impostazione parametri base;
- reset totalizzazioni;
- editing delle pagine;
- ecc.



Programmazione delle unita’ periferiche

E’ integrata nel pacchetto ISI la possibilita di programmare le unita periferiche Automation Progetti
collegate all’impianto senza la necessita’ di un software aggiuntivo. Dal centro di supervisione si € in
grado di utilizzare remotamente la tastiera della periferica scelta tramite pagine grafiche interattive,
senza la necessita’ di recarsi in loco. Le figure seguenti rappresentano nell'ordine un AP2545 ed un
AP4100.
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Teleassistenza

Il responsabile del sistema o la stessa Automation Progetti possono intervenire a distanza sull’impianto
(tramite modem telefonico per rete fissa 0 GSM) per 'immediata verifica di anomalie o per interventi di
normale manutenzione e aggiornamento software riguardante sia [’unita’ di supervisione sia le unita’
periferiche.




ISI EDITOR

Strumenti per creare la propria supervisione

Le informazioni sulla supervisione date finora si riferiscono alla versione esecutiva (run-time); ¢ altresi
possibile, per l'utente, acquisire anche il pacchetto (Editor) per la creazione/modifica delle pagine video
e dell'intera supervisione.

Implementazione pagine video (Editor)

- La realizzazione/modifica delle pagine video avviene dalla consolle master.

- La stazione rimane pienamente operativa anche durante la fase di sviluppo.

- L’operazione ¢ del tutto trasparente alle consolle secondarie.

- Non ¢ necessaria alcuna esperienza di programmazione né la conoscenza di particolari linguaggi.

- La costruzione di oggetti e pagine ¢ completamente visuale e 1’uso della tastiera ¢ limitato al
minimo.

- L’operatore lavora sulle pagine vedendo immediatamente il risultato delle proprie operazioni. Cio
che vede in fase di sviluppo ¢ esattamente quanto otterra a run-time (WYSIWYQ).

- Non esiste una fase di compilazione : quanto realizzato ¢ immediatamente utilizzabile.

- Le operazioni di costruzione vengono strettamente filtrate e verificate.

L’implementazione delle pagine video si articola in vari momenti, nei quali I’operatore viene
completamente guidato.

Disegno oggetti
Le pagine video sono composte da una serie di oggetti statici e dinamici. ISI € dotato di una serie di
librerie comprendenti gli oggetti base. Queste librerie possono essere integrate da simboli disegnati
direttamente dall’operatore. La complessita e le caratteristiche di questi oggetti ¢ legata alla sola fantasia
dell’operatore. Sono disponibili tutti gli strumenti necessari quali :

- palette;

- tutti 1 font scalabili e bitmapped del sistema operativo;

- griglie e snap per il tracciamento guidato di figure geometriche;

- vari livelli di zoom e pan;

- undo multilivello;

- primitive grafiche (linee, ellissi, rettangoli, spezzate, spezzate raccordate, archi, disegno a mano

libera ecc.);
- riempimenti;

- array di oggetti; n
- rotazioni, spostamenti, ridimensionamenti e cambio spessore;

- taglia / copia / incolla tramite clipboard;
- ecc.

E’ possibile copiare oggetti di libreria per ricavarne facilmente di nuovi.
E’ possibile inserire oggetti bitmapped ricavati da scanner quali ad esempio logo o foto di parti di
impianto.
Definizione variabili del campo
- definizione del numero di periferiche da gestire. Aggiornabile in ogni momento;
- definizione del numero e tipo di variabili da gestire. Aggiornabile in ogni momento;
- definizione di variabili di servizio il cui valore sara il risultato di funzioni definibili dall’operatore;
- ogni variabile viene referenziata tramite un nome in chiaro definito dall’operatore lungo fino a 256
caratterti;
- le variabili definite verranno richiamate tramite liste scorrevoli ordinate a piacere dall’utente. In
nessun caso sara necessario ricordare a memoria nomi o sigle.
Tutte queste impostazioni possono essere fatte ad impianto gia avviato ed in marcia.
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Disegno pagine

- vengono disegnate in modo completamente guidato e grafico. Nessun linguaggio di
programmazione;

- vengono composte tramite simboli prelevati dalle librerie oggetti;

- gli oggetti di libreria possono essere inseriti come semplici oggetti statici o collegati alle variabili
lette dal campo e quindi resi dinamici;

- supporto per videate particolarmente complesse ed estese : 1’altezza e la larghezza delle pagine
video possono essere superiori alle dimensioni del video. Verranno in seguito fatte scorrere tramite
mouse.

Oggetti dinamici utilizzabili :

- bar-graph e display collegati a variabili analogiche;

- animazioni a 2 aspetti collegati a variabili digitali;

- animazioni lampeggianti collegate ad allarmi;

- animazioni fino a 10 aspetti collegate a variabili numeriche da utilizzare per animazioni complesse;

- trend collegati a variabili del database (digitali e analogiche).

E’ possibile definire una serie di

[

] - - e
i Impostazione significato area sensibile

“aree sensibili”. Sono aree video i
che, se selezionate a run-time .
dall’operatore, permettono di Forzatura di variabile analogica Page
impartire comandi vari @ e |
- salto ad una pagina video Analog
predeﬁnita; W aniable With V alue OF Another W ariable | Diait
. .. e g e 1gr
- impostazioni di variabili ‘ariable With Fixed Value | =
digitali (comando dispositivi 2Digit
on/off, salto fase, Yariable 10 | Enable
r'1c0noscu.nent0 'allaljme‘, gcc.); \ariable « 100 |
- impostazione di variabili Reports
analogiche (soglie di allarme, Variable /10 | AP 320
set di layoro, parametri di Varisble /100 |
regolazione, ecc.); AP 2574
- modifica visualizzazione dei Yariable [n Minutes Converted In Seconds |
- - : - AP 338
trend quah scorrimentt, cambio Wariable In hb:mm:ss Converted In Seconds |
scale ecc.; Start Prg
- stampa di un report Impoztazione Zero e Campo Con T otalizzazione |
predefinito; DataBase
- impostazione di data e ora;
- ecc. Le]+

unkhown

Cancel |
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4~ ISI - STRUTTURA SOFTWARE SCADA

REAL TIME DATA PROCESSING MODULE

MODULO ELABORAZIONE DATI IN TEMPO REALE

-

RUN-TIME MODULE
MODULO ESECUTIVO

MMI man machine Interface
INTERACTIVE SYNOPTIC MODULE PAGE

MODULO DI VISUALIZZAZIONE INTERATTIVO ‘__l SILOS Q‘—

EDITOR MODULE
DATA BASE MODULE MODULO CONFIGURATORE

MODULO ARCHIVIO
PAGE EDITOR MODULE

MODULO CONFIGURATORE GRAFICO

REALTIME AND HISTORICAL TREND MODULE
MODULO GESTIONE GRAFICI (IN TEMPO REALE E STORICI) nl;c!EfoAnE:IwE Eg;l;%ﬁ A'Mg ERLJII’TCEO

|

OBJECT EDITOR MODULE

MODULO CONFIGURATORE OGGETTI

MAINTENANCE MANAGEMENT MODULE —
Object

MODULO GESTIONE MANUTENZIONE

ACCESS SECURITY MODULE
MODULO GESTIONE CHIAVI D'ACCESSO

PRINTER MANAGEMENT MODULE ' PRINTERS
MODULO GESTIONE TABULATI !

" PRINTERS |

ALARMS MANAGEMENT MODULE
MODULO GESTIONE ALLARMI

L

= VOICE
CALCULATION BLOCK MODULE TRANSMISSION ‘;m
MODULO ELABORAZIONE MATEMATICA SYSTEMS E WINDOWS NT /2000

Vo IBMOS/2

MS.DOS AND WINDOWS NT ARE MICROSOFT TRADEMARK
OS2 WARP CONNECT IS AN IBM TRADEMARK

g ISI
o IS AN AUTOMATION PROGETTI TRADEMARK

REMOTE UNITS PROGRAMMING MODULE
MODULO DI PROGRAMMAZIONE UNITA' PERIFERICHE

RECIPE MODULE
MODULO GESTIONE RICETTE (BATCH)

LINKS TO QUALITY CONTROL INFO SYSTEMS
COLLEGAMENTI A SISTEMI INFORMATIVI PER CONTROLLO
QUALITA
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S.F.l.R. Pontelagoscuro

Automazione silo ZZ Raffreddamento Centifughe Condizionamento Girovaglia e
raffineria Zucchero Solutori zucchero

(TR — | —=
(R % 255 [

o= gy Wely DS

_ 1

Riassunto totalizzazioni pesate e s e .
Rifusione zucchero Rifusione getto C
1° e 2° Processo Raffreddamento H20

Bilancia 71 0 kg di copertura

Bilancia 77 0 kg

Bilancia 78 0 kg WTD1

Bilancia B1 {Q) 0 ali

Bilancia B1 primo turno 0Q.li _Reset |

Bilancia B1 secondo turno 0 Qi _Reset I

Bilancia B1 terzo turno 0Q.li _Reset | W2

Bilancia B2 (Q) 0 Q.li

Bilancia B3 (Paglierani) 0 kg

Sospensione impostazioni

E’ possibile definire se un comando puo essere impartito solo in particolari condizioni dell’impianto. Ad

es. il valore di una variabile o di una funzione definita dall’utente puo bloccare 1’invio di un comando.

Impostazione ricette
Possibilita’ di configurare, memorizzare, editare ricette atte a gestire particolari processi produttivi
dell’impianto.

Interscambio dati
I dati archiviati possono essere esportati in formato compatibile con database di uso comune, word
processor e fogli elettronici.

Istruzione operatori
- tempi di apprendimento estremamente ridotti;
- documentazione semplice e dettagliata;
- la totale assenza di linguaggi e lo sviluppo completamente grafico rendono operativi in poche ore;
- sono inoltre possibili corsi presso la sede Automation Progetti Engineering.
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Presentazione di alcuni sinottici di impianti dei quali abbiamo realizzato

I’automazione.

Impianto: “STAZIONE DI SOLLEVAMENTO DI SAN ANTONINO

Sinottico.

TICINO”

Impianto di S. Antonino Ticino

[ h.c.upo1]

AvVARIA] (]

vros Yalvole yppg

VROG
VRS

Pompe verticali

PV02

PY01

M. Q. El
VELOCITA® INVERTER

Pve2
PVt




Impianto: “ZUCCHERIFICIO DI PONTELAGOSCURO”

Sinottico: centrifughe di raffineria.

15:09:35
26{03402

| diseario
[rimeipale [|reriferiche
] ]

Ve

Tacitaziohe
allarmi

Zuccherificio di Pontelagoscurc
UPO2 - Centrifughe raffineria

H.C.-UPD1 [uReRTS k]| H.C.-UPD3

DEMEO CLAIRCE

1.0 %
LT_09

1.0 %
LT_10

AL 02 g7 oy LT_06 TT_20 '?5—"1
N° di centrifughe 1.0 °C 10% [=2] 10°C
richieste
[ 1 centr) Mx_01
Arresto Arresto
CE_02 CE_05
1 ] 5

ARRESTO

Ev12 __APERTF\
COLLETTRICE 2 M5 @MW
=
SCARICO BOLLE SCARICO BOLLE ;-
SCURD RAFF. CHIARD RAFF. EV_03 EV_04
EvV_01 EV_02 SC.BOLLE
! SCARICO BOLLE - l
COLLETTRICE 1 SETE TIMER \I
Set Ch. 1.0 % )
_ _ Set Ap. 10 %
EV_01 18
EV_02 1s
set Ch, 10%
Set Ap. 1.0 %
EV_03 1s
o ° % | ev_os 1s
1.0% LT 1.0% LT_02 T i
Sinottico: rifusione zucchero I° prodotto.
s
II ALLA CLAIRCE
REG.13 T 24 1.0°C
Fv_01
s MO 4 FT_01 [
H E SET Liv. LT_12 SET L LT_13
TV 24 <t Apri min. 1.0 % Vahiola EV_08
[anc]) 10 moh ¢ min.
VAPORE o an % Chivdimax ~ {0%| |AP ™" 10 %
Y Chiudi max 1.0 %
II TIMER EV_07 Viakrola EV._09 S
I T. Scarico 1s Apri min. 1.0 %
COCLEA ZUCCHERO DI 1° PR. ) 1 :
_,: smlm L3 T. Filtraz. 5 Chiudi max 10%
REG.12
VAPORE EV_08
— REG.11 MR_01
2 wos | [N f) =
ACOUA DOLCE II s J
REG.8 I E II M0 e = PT_02
sno %] ng)w_zs —  1.0°C [==] 0
II TV 22 (E oRii EV_06 =at
Eg} DV _02 III
LY _11
ns\rM 001 5@ " lsue LT 13 %
0 - =i
REG.T EV_07 1.0% =
DT_02 &
T HEa CALDA =
DT_01 REGA4 _ (]
TT_22

1.0°C
PD_01

ARRESTO

LT_11

Iv_o1
ARRESTO




Impianto: “MISCELAZIONE ACIDI E SOLVENTI ¢

Acqua industriale 5
di diluizione 2 viz EMERGENZA
0 Blocca IShIocca
N

IMPIANTO DI
MISCELAZIONE
ACIDI E
SOLVENTI

INDUSTRIAL CHEM
ITALIA Srl
CAPEZZANO

PIANONE (LU}

LT8
1.0 %

58

ACIDO ACIDO ACIDO ACIDO ACIDO
FOSFORICO CLORIDRICO FLUORIDRICO NITRICO SOLFORICO

Impianto: “STAZIONE DI SOLLEVAMENTO DEL COMUNE DI TARANTO”

EMERGENZA ot anu anu:
IMPIANTO centro ocale

LT-TP 10 m

SARACINESCA

PARATOIA
Reg. liv. VA
2 Set regolaz.
]I paratoia
[a] 10 m
Totalizzatore Gruppo_pompe i LT-VA
[M.pan ]| [M.pan| [M.cen| [M.pan | - 1.0 m
ortata FT 8
P e
10'me 10A 10A 10A 104 paratoia [AVARIA]
1.0 %

SRC Posizione
saracinesca

1.0 %

Portata FT

10m LTVP

Livello YP Tacitazione allarmi
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Impianto: “CONSORZIO ACQUE DELTA FERRARESE

Particolare sinottico: sollevamento intermedio linea 2

. . S Consorzio Acque Delta Ferrarese

[ Man.quadre | [ Man.quadro | Start Stop
Livello 00:00 00:00 M
SOFFIANTE — MIX 3 MIX 4 Mix. 1
50.0 50.0  Mix.2
3 : 10m i
5
CEECEE
s 2 Man. Centro === . Man. Locale
| Man.quadru‘ | Man.quadru‘ 0
AERAZIONE
FLOCCULAZIONE
Assorb. inverter 2 . W 1.0 m
Portata filtri_linea 2
Press.2 1.0 bar 104 =
i
IF v T = T I > 1
VW* V5 out EER ve# 6 _
P4 PO oc ] P& | Valore misurate [ | 101l
- sél I - .
1.0 1#
]bq [Man.quadro | kN [Manquaie | = [ Valore calcolato | s|
TERMICO Man.quadro 2
o = = 0 Start Stop
Set per ONIOFF P4 Set per ONIOFF P5 Set per ONIOFF P6 Livello vasca . N :
I E Mix. 1
Liv. MIN  10m Liv. MIN  10m Liv. MIN  10m finale s00 c00 )
Liv. MAX  10m Liv. MAX  1.0m Liv. MAX 10m 10m : 0 Mix. 2

Particolare sinottico: sollevamento finale e rete di distribuzione

A4

Consorzio Acque Delta Ferrarese T e
UPOB - Sollevamento finale
r T = T v T T Y T = Torrino ce
v vz IEEA e %] Va4 VMPSLH, vmps -« I Peremmn || Temmmn
Pi[ms] [ucl|” P2MmLi] [Mc]|" P3ML] P4mi] [mel " PSMEL] [cl’y” P[] TOlHEAIS a'zzfl"e 10m [E
me
]bq ]b 7—|:r> ]b j—|:r> ]hq ]b j—tr> ]h j—|:r>I Press. rete
— E— — E— — E— 1.0 bar
Tramico Terico
Corrente ass. 1.0 A || Corrente ass. 1.0 A || Corrente ass. 1.0 A || Corrente ass. 1.0 A || Corrente ass. 1.0 A || Corrente ass. 1.0 A
Set per ON/OFF P1 Reg.1 Set per ON/OFF P4 —
SetminRo  1.0m Inv. 130 kW SetminRo  1.0m iserter 30 kW
SetmaxRo 1.0m SetmaxRo  10m
Set min Co 1.0 m Set min Co 1.0 m
SetmaxCo 1.0m SetmaxCo 10m
+— 1.00 ppm T -
Cloro res. vasca di accumule = Mandata in rete
Livelli -'g
Torrine 10m M il
CopparcRTGI v L1 10m L2 10m va

Selez. da supervisione

Totalizzatore
Setdi regolaz.

Da Serrav. 1 me

[Re BTN |

= i Verso Serrav. 1 me
(CN [ co

5 5 . 8 Il
Selettore manuale sul quadro Livello selezionato per Vasca di accumulo E"J;\:ﬂ e
Liv. 1 i Liv. 2

‘ TORRINO RO FERRARESE I comando pompe soll. interm. ORE D1 viTA UTENE

17



Impianto: “DEPURATORE DI PONTASSIEVE”

Particolare del sinottico.

DEPURATORE DI PONTASSIEVE

K,

1

AVARIA| 13 =

0 -| COMANDI SEQUENZE di R1 : 7 Reg. ACIDO
— FANGO DISIDRATATO T pHT100 =]
AL LINERTIZZAZIONE sTOP | Tt 1.0 pH
0 SMALTIMENTO [» Batcn —
@ LTH102
X LT102
i 1.0m e
CASSONE SCARRABILE 2 @ L1L102 @ LTH106
Comando A Aw21 Y,
N LT105 AU POMPE LT1I]I‘3I ;
1.0m 1% | . i
1.0 me 5 Gwd‘[ﬁ 0 mc
LIL105 ﬂ-’ @ L1L108
BASE R1 via V21 M. Cen.|[AVARIA AVARIA] ACIDO
[AvARIAJF lottatore L
—
e
» = 5 E%l v Comando
, " ﬁ POMPE
¢ - & I
LTH103 @ LT103 LT104 &
. SELEZIONE SCARICO T
C.0.D. L1L103 @ e 1:0/me @ LH104 M. Cen.|[AVARIA
1.0 mg0Z2il D4 D1
LTL104
Set C.0.D. Reg. AU20 Reg. AU19 0 1
1.0 mgOZl ]I M4 -_8 ]I LSAHH 2 T
a4
OUE AL %
ATTAMENTO Av20 1 -ﬂ AY19 R
. = —— = — G32 G33 G13 G12 —

P,
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Impianto: “TERME E GRANDI ALBERGHI DI SIRMIONE”

Particolare della periferica sorgenti

[ ] [ ] [ ] [ ]

. . J £ J J e i J £ . £ J . . g5l i’ J
Terme e grandi alberghi Sirmione Terme e
TUP1 - Sorgentj

Pozzo 1 Pozzo 2 Pozzo 3 PT5 1.0 bar
Regolatore 1 Regolatore 2 Regolatore 3 .
1.0 bar PT1 1.0 bar PT2 10bar PT3 Portata FT1  Portata FT2  Portata FT3 .
10°C TT1 10°C TT2 10°C TT3
1.0 uSiem CT1 1.0 uSicm CT2 1.0 uSicm CT3 ] I I ]II ] I I Vi
1 ] | (M1
104 IT1 1.0A IT2 104 IT3 i i i
10V vT1 10V vT2 10V vT3 0% [ 10% 0%
SET DI ALTA PRESSIONE PER BLOCCO POMPE PT4 1.0 bar
EEETTTT P P2 | robarli Misure temperatura
e conducibilita
..
Celle di misura 1 mc RESET
.l. FT1 1.0 meih
POZZD 2 POZZ0 3 u’:m
POZZ01 1me RESET
| | z e @
Sorgente Sorgente Sorgente FT2 IR (==
Boiola Yirgilio Catullo 0
4\ POMPA P1 POMPA P2 POMPA P3 m {7
X Y 2 FT3 IRCEIYT
D LT1 N LT2 5 ReseT]
COMANDO \ COMANDO \ COMANDO 1me  RESET
! INVERTER 1.0 mea — A INVERTER 1.0 mea — 2 INVERTER 4
I ABILITA I ABILITA I ABILITA
DISABILITAI gl DISABILITAI gl DISABILITAI
10Y VT4 Tensione rete di alimentazione
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“IMPIANTO DI SOLLEVAMENTO DI CALDARO (TN)”

Particolare sinottico.

* ' MARCIA
- | AVARIA

GRUPPO
ELETTROGENO

= {LSLH2

AVARIA
MARCIA
LOCALE

REMOTO
AVARIA

MARCIA
LOCALE
REMOTO

AVARIA

MARCIA
LOCALE
REMOTO

|~—'v Ass. pompe PM1...PM6




Impianto: “ACQUEDOTTO DI ALCARA LI FUSI (ME)”

Sinottico del serbatoio di monte.

12:19:19
26/03402

Comune di Alcara Li Fusi
UP0O6 - SERBATOIO DI MONTE

TERE
[ riricipa el

[z
e i

SERBATQIQ DI MONTE

PDCL LT
s @ — 1.0m
Ipoclorito
DA BOTTINO | Min. lvello serbatoio cloro | [aUT | man]
DI RIUNIOHE
PT4
1.0 bar VM2 - 1 uSicm %
[===
¥ SN s Y o
1 l/‘\l ¥
1% 101is]
1me RESET
m Sist. di protezione catodica
JL Tens. protezione 1.0V
Assorbimento 10 A
vi5 Vi3
USCITA = V“\Iii | U l/l\% = = CL1 {I;
10A CL1  1.00 ppm
| .
Wid Set Regolaz. CL1
[@I Set rapporto 1.0 SCARICO
LN H20/CL1 :
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Impianto: “CENTRALE DI POTABILIZZAZIONE DI LUGO DI ROMAGNA”

Particolare del sinottico.

pito di potabilizzazione - Lugo di Romagna

. . I
Sinottico SN AIFTITN

Sinottico

I
[ Gt T el Rl |

r -Elm Set STOP pompe pozzi B
= A
i
PD2
Biossido
— V19
G [ s
TP reg.pompa
cL1 AVARIA
FCV20
LT1 1-|0° ppm - FT7 vy
10 mt- IR0 = fa
VASCA DI ACCUMULO 1.0 s | 1%
reg.pompe -mm
PO1-B Reser] 1 me
HaCl0

gl ]

|
1
———

FT3
l =| RESET Q
1 Non cell.

FI12 e V2 [m.cen.] 22
o) 1 s O
mc

i POZZO 3

POZZ0 2

1 Neon cell.
UP3

000000 00:00:00

ULTIMO COLLEG. TELEF.

FT1
| EI RESET| &

Pl pozzo1 UP2

1 me 00/00/00 00:00:00

ULTIMO COLLEG. TELEF.

m Set alto LT2 livello per blocco pompe pozzi ‘

SET POMPE LOCALE FILTRI

ACQUA FILTRATA

Reg,3 FCV20
Portata FT7

@

VAT 1|.0 m¥ Rx1

P& n A,
s S
Man. Q. A

P5
|I Man. G. ||
P

CONTROLAYAGGIO

|
1.0 mV Rx2

VASCA DI BREAK POINT

ACOUA DA FILTRARE

LT3

1.0 mt

Fy21 = ﬁ seser raF.:;as"ﬂ:iawa .
me EH
Tl ‘| FTS m h »
= —
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Particolare del sinottico.

Impianto:

“DEPURATORE DI BAGNATICA”

1.0 °C o
CA VE-101 O Loc ) Loe.
) Loc. @ mia J mia
0 MiA o Avaria £ 0 Avaria 4
o Avaria % ﬁ ’%
EIIRR o PIT-2014 ﬁ 1.00 °C (CIIRE Hﬁ_ PIT-2012
Alta coppia r1 rq L] —
8 Coppia max
Alta TT2011 TT2012
L 3 STH§ .
Bassa 1.0°C S TT2021 1720272 1.0 °C ° OLssm P5302 (@ Bassa
| b = 10°C 10°c> p | Basso@ |
PS-1011 ™ TT2024 TT20272 2L 10 oc—i P
2ssitore 1 1.0°C 1.0°C— @Bassa JIL @At
Loc.
e oo | e TT2024 TT202:2 % dPIT3014 8 M':;
: 8 Alta coppia l ! HDE ] I | IV = _| @ Avaria
C i Loc.
oppia max n:.aria g Y FIT1034 11 > L f_ﬂ_/\__q__-h FIT301 J—@
@ Avaria AT 4 1 AIT-20172 | 40 Atta
@ AltaT. 1.0 pH 1.0 pH ‘I" I_I_q:. 8
Al
P5-10172 > _Postispessitori
ssitore 2 Alta % % #} %}
1Y
PAMR2 ) Loc. Loc. (73
Loc. @ mia M
@ O @Bassa ) Avari @Bassa PIT401 s
Avaria g AW-‘\_ (AR F540211 D @ Avaria "ﬂ"aor©l=’| F540272 1.0 bar
varia
@ AttaT. ) %] % (B l Il :
| Loc. Loc. | TT403A TT4036
10°C () Loc. @ o e 1.0°C 1.0°C 1.0°C piag2
RILAHCIO Tt 3 e 3 Mia MiA TT40212 e
_DRENAGGI " @ Avaria Avaria @ i {iLoc. CiLoc
@ Avaria Avaria @ @Bassa .
- ‘ ARIA e T(Dﬁl FS4011 @nin @mia
— ) f—— i i F54021 il _l ST @nvaria T @ nvaria
| 0% ) P ) 10°C ‘ 1.0°C
—
— | S ‘
Loc. 3 Loc. 1.0°C g ;";; 1.0°C
ma @ Q Ma UL @ Avari "f Tranz
Avaria@ P-404a P-4048 '@ Avaria vara 11 4 3

b
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